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1. LIGACAO DOS MOTORES DE
INDUGAO TRIFASICO (MIT)

Os motores de inducao trifasicos assincronos sao os mais utilizados
no setor industrial, pois a alimentacao de aproximadamente 95%, de
todo montante de energia elétrica consumida, das cargas utilizadas
nesse setor sdo para receber alimentacao de uma rede trifasica.

O rendimento, a relacdo peso / poténcia, facilidades no comando e
controle, valor comercial, dos motores de inducao trifasicos sao
muito mais atrativos comparados com o motor monofasico.

A relacao peso / poténcia do motor trifasico € melhor em relacao ao
motor monofasico, devido o fato do motor trifasico ndo possuir
bobina auxiliar de partida, pois, o préprio sistema de alimentacao do
motor trifasico ja ser defasado num angulo de 120 graus elétricos.
Assim sendo as bobinas de um MIT (motor de inducao trifasico) sao
todas energizadas constantemente.

Somente justifica-se o uso do MIM quando nao se possui a rede de
alimentacao no sistema trifasico, ou por um uso muito especifico. Os
MIT possuem na sua grande maioria 6 terminais acessiveis, ou seja,
constituidos por 3 bobinas.

Ha também o uso de motores de inducao trifasico com 9 ou 12
terminais. o motor de 12 terminais é constituido por 6 bobinas,
sendo 2 bobinas por fase. Cada bobina do motor de 12 terminais é
projetada para receber 220 Vac. Tem-se com esse motor de 12
terminais a possibilidade de ligd-lo em 4 valores de tensao de linha
diferentes, como sera visto a seguir.
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1.1. LIGACAO DE MOTORES DE INDUCAO
TRIFASICO COM 6 TERMINAIS
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Figura 1 - Representacgdo das bobinas de um motor de inducdo trifdsico com seis terminais.

As bobinas de um motor trifasico, na sua grande maioria, sdo projetados
e fabricados para um valor de tensdo de 220 Vac ou para 380 Vac.
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Figura 2 - Bobinas de um motor trifdsico.
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1.1.1. TIPOS DE LIGACAO DO MOTOR DE INDUCAO
TRIFASICO DE 6 TERMINAIS

Ligacao Triangulo ou Ligacao Delta
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Figura 3 - Representacées da ligacédo tridngulo.

Como cada bobina foi projetada para receber 220 Vac, e na rede

de alimentacdo ha 220 Vac entre fases, assim sendo, cada bobina
deve ficar ligada entre fases. Pela representacao vetorial, o nome
da ligacdo denomina-se triangulo. Assim como a ligacdo mostrada
abaixo para um motor em que a Ub é para 380 Vac.
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Figura 4 -Representacées da ligacdo triangulo (continuacdo).
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Ligacao estrela ou ligacao ipsilon
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Figura 5 - Representacées da ligacdo estrela.

Como cada bobina foi projetada para 220 Vac, e na rede de alimentacao ha
220 Vac entre fase e neutro, cada bobina deve ficar ligada entre fase e um
ponto neutro. Pela representacao vetorial verifica-se que o somatério dos
valores das tensdes no ponto onde estao conectados os terminais finais

das bobinas do motor é igual a O, ou seja, um ponto neutro.

Para inverter o sentido de rotacao de um MIT, basta inverter a seqliéncia
de fases na alimentacdo do motor, para tal, inverte-se apenas duas fases.
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Figura 6 - Representacées da ligacdo estrela (continuacdo).
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1.1.2.CALCULO DA CORRENTE NOMINAL DO
MOTOR DE INDUCAO TRIFASICO

P (cv) x 736 W/cv

In (A) =
UL x cos PHI x rendimento x V3

Onde:

In (A): Corrente nominal em ampéres;

P (cv): Poténcia nominal em cavalo-vapor;

736 W/cv: equivaléncia cavalo-vapor em watts;

UL: Tensao de linha aplicado aos terminais das bobinas do motor;
cos PHI: fator de poténcia do motor;

Rendimento: razio entre a poténcia de saida (poténcia mecanica na
ponta do eixo do motor) e a poténcia de entrada (tensio e corrente
disponibilizada aos terminais do motor);

Raiz de 3: relacdo matematica entre a tensdo de fase e a tensao de

linha, em um circuito polifasico constituido por trés fases defasadas
de 120 graus.
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